
TMC-N    
3
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8

ALARM
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1
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2
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5
3

2
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ALARMOUT TUNE
4

8

PV

SV

TMC-H

 TMC-N  &  TMC-H  &  TMC-V

PID Temperature Controller
:Áow Án¼vw»oQ»o§Ã¶ RITw¼¶oU ÁIµ¹ÀHn

* * * * * *   (48 96 110mm)» (96 48 110mm), (96 96 110mm) ½pHkºH ¾w nj ½I«Twj ¸ÄH 

 .jjo¬Â¶ kÃ²¼U ,SwH ½k{ ÁnHm¬³Iº TMC-V » TMC-H » TMC-N ÁIÀ³Iº IM KÃUoU¾M ¾¨ 

7

8

3 4

6

1

2

ALARMOUT TUNE

TMC-V

5

(TUNE)  Auto Tune RIÃ±µ– Ì»o{ o«ºIzº -5

 ÂµÃÊ¹U ÁIÀoT¶HnIQ ½oÃil IÄ » ÂwoTwj kÃ±¨ -6

    ÂµÃÊ¹U oÄjI£¶ yÀI¨IÄ » SÃ•†» oÃÃ™UkÃ±¨ -7

ÂµÃÊ¹U oÄjI£¶ yÄHqÎH IÄ » SÃ•†» oÃÃ™UkÃ±¨ -8

 (PV)   j¼]¼¶ RnHoe ¾]nj o«zÄIµº -1

 (SV) ÂµÃÊ¹U  RnHoe ¾]nj o«zÄIµº -2

(OUT1) Â±‚H ¾²n ·j¼M ÏI•Î o«ºIzº -3

(OUT2) ³n¯A ¾²n ·j¼M ÏI•Î o«ºIzº -4

    ³I™ÃQ ¯IM o«zÄIµº , ½k{ ¸{»n ½I«Twj , 2»1 ÁIÀ ÏI¹Ã¶oU ¾M ¡oM  ÏI~UH IM

  .kÀj Â¶ yÄIµº ¾ÃºIY 3Rk¶ ¾M Hn (PID Controller)                  ¸ÃÄIQ o«zÄIµº » (ADONIS)    

.j¼M kÀH¼i ÁpHkºH ½Hn Á ½jI¶A ½I«Twj, R¯I~UH ÁIµ¹ÀHn ¾M ¾]¼U IM qÃº » 

.k{IM Â¶ oÃÃ™U ®MI¤ xnIŸw Ì¼º ¾M ¾TvM ½I«Twj Â]»oi :¾T§º

.kÃÄI¶oÎ ¾]¼U ½I«Twj nI¹¨ 

R¯I~UH KvaoM ¾M ÁpHkºH ½Hn » K~º pH ®L¤ ½ILT{H ¾º¼¬ oÀ pH ÁoÃ¬¼±] S¿] IŸ‰²

K/J/T/R/S/E/N

Pt100 Ω

0(1)-5V / 0(4)~20mA (H/L Scale)

250V AC,3A (R Load)

Relay:250V AC,3A / SSR:12V DC

P.I.D or ON/OFF

Input 

T.C

Analog

RTD

PID-Auto Tuning  

Heating/Cooling Hysteresis
Output limitation 

Ramp 

Universal-Input/Output

Output
0(4)~20mA  /  0(1)~5V

Control Mode

Cycle time 2 ~ 50s

Alarm

Relay

Analog

SSR 12V DC

TMC

V

Function

 .´Äjo¬pIM Â±‚H Á¼¹¶ ¾M IU ¾T{Hj 

:ÂÄ¼±MIU xoM jI•MH

¾«º ¾ÃºIY 1Rk¶ ¾M Hjk\¶ Hn        kÃ±¨ ÂµÃÊ¹U nHk£¶ ½oÃil S¿] uPw .j¼µº ´ÃÊ¹U Hn  

     Setpoint nHk£¶ ·H¼U Â¶         »         ÁIÀ kÃ±¨ ¾±Ãw» ¾M.j¼{ Â¶ ½jHj  yÄIµº ·p ¦µza 

  Rn¼‚ ¾M ¾¨ ´Ä¼{ Â¶  Setpoint oT¶HnIQ jnH» ¾ÃºIY 2 Rk¶ ¾M         kÃ±¨ ¸T{Hj ¾«º IM

  ´ÃÊ¹U ½¼dº

jI•MH

Main Setpoint 

OUTOUT TUNETUNE ALARMALARM

91 mm 45 mm

45
 m

m

91
 m

m

91
 m

m

91 mm

  .j¼{ ¾T{Hj¾«º ´À IM          »        kÃ±¨ SvÄIM Â¶ RIµÃ‰¹U Á¼¹¶ ¾M j»n» S¿]

.j¼µº ´ÃÊ¹U Hn oT¶HnIQ 

 oÀ Ì¼º IÄ » nHk£¶         »         ÁIÀkÃ±¨ ˆw¼U ·H¼U Â¶ RIµÃ‰¹U Á¼¹¶ ¾M j»n» pH uQ  

RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ ÁIÀoT¶HnIQ ´ÃÊ¹U » j»n» ½¼dº

ÁpHkºH ½Hn » K~º ½¼dº

.k{ ´ÃÀH¼i Ák•M oT¶HnIQ  jnH» »  jjo¬ Â¶

    ½oÃil oÊº jn¼¶ oT¶HnIQ           kÃ±¨nIzÎ IM oT¶HnIQoÀ  ´ÃÊ¹U pH uQ SwH o¨l ¾M ³p¯      

(Main Setpoint)

Main Out
SSR

250V AC 3A

250V AC 3A
12V DC 20mA

0(4)~20mA
0(1)~5V

Alarm Out



RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ ÁIÀoT¶HnIQ KÃUoU

Analog 

0-5 V
1-5 V
0-20 mA
4-20 mA(Input)

(Resolution)

(Offset)

(Control)

(ON Delay)

(Off Delay)

(hysteresis)

(Cooling - Heating)

(Alarm Type)

(Alarm)

(Hysteresis Alarm)

(Out Delay)

(Scale Low)

(Auto Tune)

(Out limit High)

(Out limit Low)

(Ramp Time)

(Defult)

(Ramp)

(OFF) (ON)

(Password)

(Ramp Setpoint)

(Hold Time)

(Ramp End)

TC,RTD (K,J,T,S,R,E,N,PT)

(ON / OFF) (PID)

(Scale High)

(Decimal Point)

c-H

HYS

(Proportional)

(Integration)

(Derivative)

(Cycle Time)

.jjo¬ Â¶ ´ÃÊ¹U k‚nj tIwH oM ¾¨ j¼µº j»kd¶

 Hn Â]»oi ·H¼U ´µÃv¨I¶ ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ ÁIÀoT¶HnIQ bo{

بوسیله این پارامتر می توان نوع سنسور ورودي دستگاه را مشخص

 نمود .

:(Input) 

:(Scale Low) 

(-998~9998) 

(-987~9998) 

(-99.9~149.9) 

(10~100%) 

:(Scale High) 

:(Decimal Point) 

توسط این پارامتر می توان حد پایین ورودي را جهت نمایش

 تعیین نمود .

توسط این پارامتر می توان حد بالاي ورودي را جهت نمایش

 تعیین نمود .

توسط این پارامتر می توان اعشار را جهت نمایش فعال نمود

 (از صفر تا سه رقم اعشار ).

توسط این پارامتر می توان دقت اندازه گیري و نمایش دما

 را از یک درجه به یکدهم درجه تغییر داد . 

این پارامتر به منظور اصلاح خطاي سنسور ورودي تعبیه شده است.

توسط این پارامتر نحوه کنترل دستگاه مشخص می گردد .

:(Resolution) 

:(Offset) 

:(Control) 

(ON / OFF) (PID)

.j¼{ Â¶ ½jHj yÄIµº RIµÃÊ¹U ¹¼ي¶ nj ´ÃÊ¹U 

nj Input oT¶HnIQ ¾¨ ÂºI¶p  و               و               ،              ÁIÀoT¶HnIQ ،jjo¬ ´ÃÊ¹U

  (0~20mA, 4~20mA, 0~5V, 1~5V) ©¼²IºA S²Ie nj  Input oT¶HnIQ ¾¨ ÂºI¶p

S¿]              oT¶HnIQ ،jjo¬ ´ÃÊ¹U TC(K,J,T,S,R,E,N) IÄ » RTD(PT100) S²Ie 

(1°C)(0.1°C)

:(High Output Limit) 

      ÁIÀkÃ±¨ ·I¶qµÀ nIzÎ»

:(Proportional)

:(Integration)

:(Derivative)

:(Cycle Time)

(2~50) 

(1~9999) .j¼µº ´ÃÊ¹U

(0.1~9999) .j¼µº ´ÃÊ¹U

(0.1~9999) .j¼µº ´ÃÊ¹U

.kºjo¬ Â¶ ´ÃÊ¹U ¾Š¼Mo¶ ´TvÃw IM ¢MI‰¶ k¹µ{¼À 

 Rn¼‚ ¾M  »   KÄHo†  oT¶HnIQ ¸ÄH ·j¼µº ÏI•Î IM D I ، P  ، :(Auto Tune) 

(ON) (OFF)

.j¼{ Â¶ ½jHj yÄIµº RIµÃÊ¹U Á¼¹¶

 nj ´ÃÊ¹U S¿] 17»16،15 ÁIÀ¼¹¶ ، jjo¬ ´ÃÊ¹U                S²Ie nj o¬H » 14 Â²H  

8 ÁIÀ¼¹¶  ، jjo¬ ´Ã‰¹U             S²Ie  nj               Á¼¹¶ nj ÏoT¹¨ ½¼dº ¾¨ ÂºI¶p

توسط این پارامتر می توان بازه ي زمانی قطع و وصل رله

پس از تنظیم این پارامتر ،دستگاه بصورت هوشمند زمان را تعیین نمود که  خروجی

وصل رله در این بازه ي زمانی تقسیم می نماید . قطع و 

  ¾M ÁoÃ¬ ¾º¼µº I¶j RHoÃÃ™U Â«º¼«a pH ¾±eo¶ k¹a nj » k¹µ{¼À Rn¼‚ ¾M jo§±µ– ¸ÄH

 Hn I¶j KÄHo† ¸ÄH ¾M ¾]¼U IM uPw jn»A Â¶ SwkM Hn  »   KÄHo† » ½jn»A ®µ–   D I ، P
 ÁoÃ¬¼±] ¾TwH¼iIº ÁIÀ  IÄ »    pH » ÏoT¹¨ ¸§µ¶ ¢ÄoŠ ¸ÄoT¿M ¾MUndershoot Overshoot

» ½k{ RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ jnH» SvÄIM Â¶ oMnI¨ ·jo¨ ÏI•Î S¿] kÄIµº Â¶Auto Tune  ،
¸ÄH ·jo¨ÏI•Î nj S²¼¿w S¿] ¸Ã¹`µÀ .kÀj oÃÃ™U    ¾M   pH Hn                  ¾¹Äq¬ON OFF

         ÁIÀkÃ±¨ ·I¶qµÀ nIzÎ IM » RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ ¾M ·k{ jnH» ·»kM kºH¼U Â¶ oMnI¨ oT¶HnIQ 

—Hoa oT¶HnIQ ¸ÄH ·j¼M ÏI•Î ³I«¹À nj.kÄIµº ÏI•Î Hn jo§±µ– ¸ÄH  ¾ÃºIY3 Rk¶ ¾M         »

nj ·p ¦µza S²Ie ¾M uPw k{ kÀH¼i ¸{»n ½I«Twj ®ºIQ Á»n oM  ¾M ‡¼Mo¶  TUNE

.k{ kÀH¼i x¼¶Ii nI¨j¼i n¼‰M —Hoa ¸ÄH   RIÃ±µ– ·IÄIQ pH uQ » ½k¶A   Auto Tune

  Â¨kºH ½k¶A SwkM KÄHo† Â±Ä¯j ¾M I¹M » Í¤H¼¶ pH Â…•M nj ¾¨ SwH cÃ†¼U ¾M ³p¯ 

·H¼U ÂºI¿¬Iº ¸ThÄn ´¿M pH Â{Iº kºH¼U Â¶ ®§z¶ ¸ÄH kÄIµº Â¶ ®§z¶ nIaj Hn I¶j ÏoT¹¨   ،
 SvÄIM Â¶ oMnI¨ Í¤H¼¶ pH ÁH ½nIQ nj ¸ÄHoMI¹M k{IM ÁoÃ¬ ¾º¼µº ³I«¹À nj ¡oM ¾§L{ 

.kÄIµº ´ÃÊ¹U ÂTwj Rn¼‚ ¾M Hn KÄHo† IÄ » kÄIµº ÏI•Î Hjk\¶ Hn   jo§±µ–Auto Tune



(0~9.9) .j¼µº ´ÃÊ¹U Setpoint ¾M SLvº Hn 

(Ï»H) Â±‚H ¾²n ®‚» ¾±‚IÎ ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw¼M :(Hysteresis) HYS

.j¼µº 

ÁoÃ¬¼±] ÍÄow Â±Ãi ÁIÀ ®‚» » Í‰¤ pH ·H¼U Â¶ KÃUoU ¸ÄH ¾M .j¼µº ´Ã‰¹U k‚nj Rn¼‚

 ¾M Hn Â]»oi ·H¼U ®¤Hke ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

(0~99) 

(0~10%) 

(0~99) 

.j¼µº ´ÃÊ¹U Hn ( Ï»H ) 

.j¼µº ´ÃÊ¹U Hn ( Ï»H ) 

Â±‚H ¾²n ®‚» nj oÃiIU ·I¶p ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw¼M

Â±‚H ¾²n Í‰¤ nj oÃiIU ·I¶p ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw¼M

:(Low Output Limit) 

:(On Delay) 

:(OFF Delay) 

 :k{IM Â¶ ®Äl bo{ ¾M ¾¨k{IM Â¶ oÃÃ™U ®MI¤        

  »       ÁIÀkÃ±¨ ¾±Ãw» ¾M » ½j¼M œ±Th¶ S²Ie y{ ÁHnHj ¾¨ j¼µº }hz¶ Hn

 (OUT 2)³n¯A ¾²n jo§±µ– ½¼dº ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw¼M

.k{IM oTµ¨ SV nHk£¶ pH                 oT¶HnIQ nj ½k{

.j¼{ oTzÃM ³n¯A nHk£¶ pH  PV ¾¨ j¼{ Â¶ ÏI•Î ÂºI¶p 

.j¼{ oTµ¨ ³n¯A nHk£¶ pH  PV ¾¨ j¼{ Â¶ ÏI•Î ÂºI¶p  

.j¼µº ½HoµÀ ·I¶p IM Hn I¶j oÃÃ™U RIÃ±µ– ·H¼U Â¶  27» 26 ، 25 ،24 ÁIÀoT¶HnIQ 

´ÃÊ¹U » ،oT¶HnIQ ¸ÄH ·j¼µº ÏI•Î IM .·I¶p keH» nj I¶j S¨oe

.´Ä¼{ ZnIi ·A pH uPw » ½k{ Setpoint Á¼¹¶  

 jnH» nIL§Ä SvÄIM Â¶ S²Ie ¸ÄH pH Z»oi S¿]،jjo¬ ´ÃÊ¹U OFFS²Ie nj oT¶HnIQ ¸ÄH   

¾`ºI¹a.jjo¬ (OFF)®¶I¨ Í‰¤ ، n¼UHoQH ·k¶A ·I¶p IU Â]»oi ·I¶oÎ ¾§¹ÄH IÄ jjo¬pIM Â±‚H 

 Setpoint ¾M ½I«Twj ÁI¶j ¾¨ kÃÄIµº }hz¶ ، O¶n ÁI¶j nj œ¤¼U S¿] ½k{ ¸ÃÃ•U

 ·I¶p Rk¶ pH uQ ¾¨ kÀj Â¶ Hn ·I§¶H ¸ÄH oT¶HnIQ ¸ÄH

.k{IM ¾T{Hj œ¤¼U I¶j ¸ÄH nj O¶n ÁI¶j ¾M ·kÃwn pH 

uQ IU j¼µº œÄo•U Hn ÂºI¶p Rk¶ ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

.j¼µº

(25 oT¶HnIQ nj ½k{ ´ÃÊ¹U nHk£¶ ¾M I¶j ·kÃwn ·I¶p Rk¶ ¸ÃÃ•U)

´ÃÊ¹U Hn O¶n RIÃ±µ– ÁI¶j ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

 .j¼µº ´ÃÊ¹U Hn O¶n RIÃ±µ– ·I¶p ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

 .k{IM Â¶ ÏI•Î oÃš ³n¯A ¾²n S²Ie ¸ÄH nj 

   ¸ÃÃ•U nHk£¶ ¾M PV ¾¨ j¼{ Â¶ ÏI•Î ÂºI¶p ³n¯A ¾²n S²Ie ¸ÄH nj 

.k{IM oTzÃM SV nHk£¶ pH                  oT¶HnIQ nj ½k{

   ¸ÃÃ•U nHk£¶ ¾M PV ¾¨ j¼{ Â¶ ÏI•Î ÂºI¶p ³n¯A ¾²n S²Ie ¸ÄH nj 

  ¸ÃÃ•U nHk£¶ ¾M PV ¾¨ j¼{ Â¶ ÏI•Î ÂºI¶p ³n¯A ¾²n S²Ie ¸ÄH nj 

.k{IM oTµ¨ IÄ oTzÃM  SV nHk£¶ pH                 oT¶HnIQ nj ½k{ 

   ³n¯A ¾²n » jnHkº Â«TvM SV ¾M ³n¯A ¾²n ·k{ ÏI•Î  S²Ie ¸ÄH nj

 ³n¯A ¾²n » jnHkº Â«TvM SV ¾M ³n¯A ¾²n ·k{ ÏI•Î  S²Ie ¸ÄH nj

.j¼µº }hz¶ ¾ºI¬ y{ R¯Ie ÌH¼ºH ¾M SLvº Hn (³»j) 

  .j¼µº }hz¶ ³n¯A ¾ºI¬ y{ R¯Ie ¾M ¾]¼U IM » PV IÄ » SV oÄjI£¶ ¾M SLvº 

 Hn ³n¯A ¾²n jo§±µ– ¾±‚IÎ ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw» ¾M

.jjo¬ Â¶ ÏI•Î nI¨j¼i n¼Š ¾M Â±‚H ¾²n ·I¶p ¸ÄH ·j¼µº ÂŠ pH uQ » k{IM Â¶ ÏI•Î oÃš 

.jjo¬ Â¶ ÏI•Î nI¨j¼i Rn¼‚ ¾M O¶n

 ·A pH uQ » j¼{ ÁoPw ·I¶p ¸ÄH SvÄIM Â¶ k{IM ½k{ ÏI•Î O¶n jo§µ– ¾`ºI¹a :¾]¼U

.jjo¬ Â¶ nHo§U ®¶I¨ 

n¼Š ¾M O¶n RIÃ±µ– ½I«Twj ·k{ ¸{»n nIM oÀ IM j¼zº ÏI•Î oÃš O¶n oT¶HnIQ o¬H :¾]¼U

Â±‚H Â]»oi jjo¬ Â¶ ´ÃÊ¹U oT¶HnIQ ¸ÄH nj ¾¨ ÂºI¶p ·IÄIQ IU ½I«Twj ·k{ ¸{»n 

·I¶p pH ¾¨ Rn¼‚ ¸ÄH ¾M.j¼µº ¸ÃÃ•U ½I«Twj ·k{ ¸{»n ³I«¹À nj Â±‚H ¾²n nI¨ 

¾M Ì»o{ ³k– S¿] Hn ÂºI¶p ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U 

(0~720min) 

(1~99) 

(1~720min) 

(1~720min) 

(-990~9990) 

(0~999) 

 .j¼µº ´ÃÊ¹U (Heating) ÂÄI¶o¬ IÄ » (Cooling) ÂÄI¶ow ÁIÀ ˆÃd¶ nj nI¨ S¿] Hn (Ï»H) 

Â±‚H ¾²n Â]»oi jo§±µ– ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U

:(Ramp End) 

:(Hold Time) 

:(Ramp Setpint) 

:(Ramp Time) 

:(Ramp) 

:(Out Delay) 

:(Hysteresis Alarm) 

:(Alarm) 

:(Alarm Type) 

:(Cooling-Heating) 

(Heating) (Cooling) 

(ON)

(Setpoint)

(OFF)

(OFF)

(ON)         :

.18

.19

SP

(Main Setpoint)         :SP

³n¯A ¾²n ®‚» ¾±‚IÎ ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ¾±Ãw¼M

 :kÄIµº ´ÃÊ¹U oÄp

 oÄjI£¶ SvÄIM Â¶ kwoM Â±‚H Setpoint nj ½k{ ´ÃÊ¹U nHk£¶ ¾M ½n¼¨ ÁI¶j uPw

 » kºIµM SMIY I¶j ¸ÃµÀ nj ¾£Ã¤j 15 Rk¶ ¾M I¶j ¸ÄH ¾M ·kÃwn pH uQ » kºIwoM 

¾]nj 400 ¾M ¾£Ã¤j 45 ·I¶p Rk¶ nj Hn ½n¼¨ ¦Ä ÁI¶j kÀH¼hM n¼UHoQH o¬H :ÏIX¶

Áj»n» [ºn RI~hz¶

oMnI¨ ˆw¼U ÂMIÄ KÃ–

 :kÃÄI¶oÎ ¾•]Ho¶ oÄp Ï»k] ¾M HkTMH ®§z¶ ¾º¼¬ oÀ  p»oM Rn¼‚ nj 

 KÃ–

  . kÃÄIµº ¦a Hn Áj»n» n¼v¹w -1

  .jnHj nHo¤  ½I«Twj Rn»I\¶ nj k{IM Â¶ ÂÄI¤²H qÄ¼º ÁHnHj ¾¨ ÁH ¾±Ãw» -2

  nHk£¶ o«zÄIµº 

 .kÀj Â¶ yÄIµº Hn I¶j

 ÁnHkÄIQIº» Â•¤H» oÃš 

 KÃ– ÍÎn  

.½k{ œÄo•U ½j»kd¶ pH Áj»n» ÏI¹«Ãw IÄ I¶j n¼L– 

.kÀj Â¶ yÄIµº Hn

RnIL– o«zÄIµº

.kÀj Â¶ yÄIµº Hn

RnIL– o«zÄIµº

.k{IM Â¶ t¼§•¶ IÄ Í‰¤ Áj»n» n¼v¹w

 .jnHj RoÄI™¶ ½I«Twj ½k{ œÄo•U n¼v¹w IM Áj»n» n¼v¹w Ì¼º -3

 .jnHj RoÄI™¶ ½I«Twj ½k{ œÄo•U n¼v¹w IM Áj»n» n¼v¹w Ì¼º -2
.k{IM Â¶ J¼Ã•¶ Áj»n» n¼v¹w -1

 .k¹¨Âµº oÃÃ™U ½k{

 ÁoÃ¬ ½pHkºH ÁI¶j nHk£¶

 RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ ¾M ÂwoTwj

.SvÃº oÄmQ ·I§¶H 
   .j¼{ ¾•]Ho¶ 29 oT¶HnIQ RIdÃ†¼U ¾M SwH  ½k{ ÏI•Î RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ jn¼vQ

-50    to    +1300°C

-50.0    to    +999.9°C

-50.0    to    +999.9°C

-50.0    to    +400.0°C

-30    to    +1700°C

-30    to    +1700°C

-30.0    to    +999.9°C

-30.0    to    +999.9°C

-50.0    to    +700.0°C

-50    to    +1300°C

-50.0    to    +999.9°C

-200.0  to    +600.0°C

Fe-Co

Ni Cr / Ni Al

C-Ni

Pt-Rh %10

Pt-Rh %13

Ni-Cr / Ni-Sil

Ni-Cr / C-Ni

PT 100

45 :

400 :

15 :

.j¼µº ´ÃÊ¹U 1111 jk– Á»n Hn oT¶HnIQ ¸ÄH SvÄIM Â¶ nI¨ ¸ÄH S¿] .kºHjo¬oM ¾ºIinI¨ 

¾Ã²»H S²Ie ¾M Hn ½I«Twj RIµÃÊ¹U ³IµU ·H¼U Â¶ oT¶HnIQ ¸ÄH ˆw¼U :(Defult) 

 Án¼L– q¶n ·jo¨ x¼¶HoÎ Rn¼‚  nj  ¸Ã¹`µÀ k{ kÀH¼i ÏI•Î  oÃš oT¶HnIQ ¸ÄH100 jk–    

  ®Ÿ¤ jk– ·jo¨ jnH» IM ³I«¹À ¸ÄH nj ¾¨kÄIµº Â¶ SwH¼inj Iµ{ pH Hn cÃd‚ q¶n ½I«Twj ,     

 ÏI•ÎoÃš Hn oT¶HnIQ ¸ÄH pIÃº Rn¼‚  nj » k{ RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ jnH» ·H¼U Â¶ 222 ¸§{     

 .j¼µº   

 JIhTºH Rn¼‚  nj .jn»A ®µ– ¾M SÊÎId¶ RIµÃÊ¹U Á¼¹¶ pH (Password)½H¼h²j q¶n 

¦Ä jI\ÄH ˆw¼U ¾¨ kÀj Â¶ ·I§¶H n¼UHoQH ¾M oT¶HnIQ ¸ÄH :(Password) 



(PID)Áj ÁA ÂQ ´TÄn¼«²H

 I‰i b°‚H ÁHoM SwH "PID" Â]»oi ·IµÀ ¾¨ ¾–¼µ\¶ ¸ÄH Â]»oi .j¼{ Â¶ Íµ] ´À IM ·I{ Â]»oi SÄI¿º nj » k¹Àj Â¶ ³I\ºH ·A Á»n  Hn ÂUIÃ±µ– » ¾TÎo¬ Áj»n» 

·H¼¹– ¾M Hn  Error ÏI¹«Ãw I¿ºA pH ³Hk¨ oÀ ¾¨ ½k{ ®Ã§zU (¢Tz¶) Derivative » (ÏHo«TºH) Integral ,(KwI¹U) Proportional ÁIÀ ³Iº ¾M Hq\¶ Sµv¤ ¾w pH PID

 ¾M gwIQ nj ´TvÃw nITÎn ¢Ã¤j ¸TvºHj ·»kM » R»IŸT¶ ˆÄHo{ SdU ´TvÃw Â]»oi ÍÄow » ¢Ã¤j ÏoT¹¨ ,¾TvM ¾£±e ÏoT¹¨ nj PID ´TÄn¼«²H ·joM nI¨ ¾M pH ›kÀ

 .jnHj joMnI¨ ... » n¼U¼¶ S–ow ÏoT¹¨ ,nIzÎ ÏoT¹¨, I¶j ÏoT¹¨ oÃÊº Â²oT¹¨ ÁIÀk¹ÄHoÎ pH ÁnIÃvM nj ¾¨ SwH Ájn¼ipIM ÏoT¹¨ ´TÄn¼«²H ÁIÀ ¾º¼µº ¸ÄoU [ÄHn pH

.kÀj Â¶ yÄHqÎH Hn J¼±‰¶ Á ¾‰£º ¾M ·kÃwn ·I¶p

, ¦a¼¨ ÁIÀ "P" JIhTºH. j¼{ Â¶ ´TvÃw ÁnHkÄIQIº ¾M o\¹¶ jnH¼¶ oX¨H nj ¾¨ jjo¬ Â¶ ´TvÃw ¾M ©nqM » ÍÄow gwIQ KLw ©nqM ÁIÀ "P" JIhTºH.k¹¨ Â¶ ÏIµ–H

·A b°‚H S¿] nj » Áj»n» nj |Ii ÂTLvº IM Hn ·A I‰i b°‚H S¿] Í¤H» nj Â¹•Ä .k¹¨ Â¶ ´ÃÊ¹U ´TvÃw ÁI‰i pH ÂTLvº Rn¼‚ ¾M Hn ´TvÃw Â]»oi , "P" Sµv¤

.kºn»A Â¶ j¼]¼M Hn  "PI" ½k¹¹¨ ÏoT¹¨ » ½jo¨ KÃ¨oU  "I" yhM IMHn "P" yhM ¯¼µ•¶ oŠIi ¸ÃµÀ ¾M.jjo¬ Â¶ ÂºIw¼º

 ½I«¿¬ »  k¹¨ nIÃvM ÁIÀ gwIQ ¾M o\¹¶ I¿¹U  "I" pH ½jIŸTwH IL²Iš.jjo¬ Â¶ oŸ‚ yhM ¸ÄH ½nIM»j kÃwn J¼±‰¶ SÃ•¤¼¶ ¾M ´TvÃw ÂT¤» »j¼{ Â¶ Íµ] yhM ¸ÄH 

 nj ´TvÃw ÁIÀI‰i k¹¨ Â¶ I‰i ¸T{Hj ¾M Ì»o{ ´TvÃw ¾¨ ÂºI¶p pH Í¤H» nj .SwH ´TvÃw Á ¾T{m¬ ÁIÀI‰i pH ÁjHk•U Íµ] ®‚Ie ´TvÃw oÃ¬ ÏHo«TºH yhM

  IL²Iš  "D" ©nqM ÁIÀjk–.joÃ¬ Â¶ nHo¤ ½jIŸTwH jn¼¶ "P"  IÄ "PI" IM ¯¼µ•¶ » jjo¬ Â¶ ½jIŸTwH ÂºI¿¬Iº ÁIÀI‰i ¾M ÂÀj gwIQ S¿] yhM¸ÄH pH oTzÃM » jjo¬ Â¶ 

  :PID  »  ON/OFF x»n ¾M ÏoT¹¨ R»IŸU

:kÃÄI¶oÎ ¾]¼U oÄp ®§{ ¾M .joM ¸ÃM pH Hn I‰i ¸ÄH ON/OFFx»n pH    

:kÃÄI¶oÎ ¾]¼U k{IM Â¶ PID ½k¹¹¨ ÏoT¹¨ ¦Ä ˆw¼U ÏoT¹¨ ÏIe nj ´TvÃw ¦Ä ½k¹Àj ·Izº ¾¨ oÄp ®§{ ¾M ÏIe

.kÀj Â¶ yÀI¨ ÁoÃ«µza ke IU Hn ´TvÃw ÁI‰i  PID x»n ¾M ÏoT¹¨ ¾¨ SÎIÄnj ·H¼U Â¶ ½jIw ¾vÄI£¶ ¦Ä IM

½jIŸTwH IM ·H¼U Âµº ½I«`ÃÀ » j¼{ Â¶ ·Iw¼º nIaj Setpoint ÂµÃÊ¹U ¾‰£º Ï¼e I¶j ¾¨ SwH ¸ÄH jn¼i Â¶ ´za ¾M  ON/OFF ÏoT¹¨ x»n nj IL²Iš ¾¨ ÂU°§z¶ pH Â§Ä

 ©nqM qÃº yhM ¸ÄH k{IM jIÄp I‰i S–ow o¬H.SwH ½k¹ÄA nj I‰i jHj fn ÏIµTeH o«ºIÃM yhM ¸ÄH S£Ã£e nj .k{IM Â¶ I‰i RHoÃÃ™U S–ow pH Â{Iº "D" yhM

Proportional Term

Integral Term

Derivative Term

I¶j

I¶j

·I¶p

·I¶p

Setpoint

Setpoint

.SwH Áj»n»

.j¼{ Â¶ ½jITwoÎ ´TvÃw ¾M (Error)

.j¼{ Â¶ o\¹¶ ´TvÃw ÁnHkÄIQIº ¾M 
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