
  PMC2R-5D Arm 62مدل ) قابل برنامه ريزی(دستگاه شمارشگر پيش تنظيم 
ه کѧل، امکѧان شѧمارش بѧه     ظѧ رقѧم حاف ده رقѧم حافظѧه دسѧته شѧمار     پѧنج  ،  چهѧار رقمѧی    حѧد پѧيش تنظѧيم      دو دارای   PMC2R-5Dدستگاه پيش تنظѧيم     

توسط گروه صنعتی آرمنيѧان طراحѧی و سѧاخته شѧده     این دستگاه . می باشددوم صورت مستقيم یا معکوس و هشت حالت مختلف کاری برای رله      
  .  راهنمای دستگاه را به طور کامل مطالعه فرمایيد، برای استفاده بهتر و مطلوبتر قبل از استفادهخواهشمندیم محترم گاناز مصرف کنند. است

  
  :مشخصات دستگاه

 با تغييرات 220v/50Hz :    ولتاژ تغذیه ∗ %١٠ ±
  )طبق انتخاب( مستقيم و معکوس :  های شمارشحالت  ∗
 )CS - Hانتخاب ( شمارش در ثانيه ٢٠٠٠ :  سرعت شمارش ∗

 )CS - Lانتخاب  ( شمارش در ثانيه٢٠  
  حافظه دائمی:  نگهداری حافظه ∗
  ميليمتری١٣) LED(عدد سون سگمنت پنج  :    نمایشگر ∗
 ) رقم حافظهده (پنج رقم نمایش :  ارقام شمارش ∗
 (5A / 250 V   AC)له با کنتاکت حداکثر  ر:    ١خروجی  ∗
 (5A / 250 V   AC)رله با کنتاکت حداکثر :     ٢خروجی  ∗
  جهت استفاده سنسورها50mA با حداکثر جریان v  DC 12  تغذیه :    ٣خروجی  ∗
 (CNT) ورودی شمارش :    ١ورودی  ∗
 (U/D) کنترل شمارش :    ٢ورودی  ∗
 (RST)ریست کردن از بيرون  :    ٣ورودی  ∗
  به وسيله کليدهای فشاری روی دستگاه:    ظيمپيش تن ∗
 درجه سانتيگراد -١٠ ≈۵٠ :  دمای مجاز محيط ∗
  درصد٢۵ ≈ ٧۵ :  رطوبت مجاز محيط ∗
 متر ميليW72 x H72 x L130  :    ابعاد ∗

  
  :روش استفاده از دستگاه

روی ) قطع برق(تغذیه قطع  طلاعاتی که قبل از     نمایشگر دستگاه آخرین ا   .  وصل کنيد  ٢٣ و   ٢١تغذیه دستگاه را به نقاط مربوطه یعنی پایه های          
  .نمایشگر بوده نمایان می سازد و جهت تنظيم آماده می گردد

  

:تنظيمات اين دستگاه دارای چند بخش است که عبارتند از
 (B1١ ش تنظيمي خواندن و انتخاب حد پ..................................................................................................  P S E T 1 

P S E T 2  
D E L L 
C S – H 
O F - 7 

  .................................................................................................٢يش تنظيم خواندن و انتخاب حد پ
  ..................................................................................................خواندن و انتخاب زمان تاخير رله
  ..................................................................................................خواندن و انتخاب سرعت شمارش

  ....................................................................................... خواندن و انتخاب حالت های عملکرد رله
  

 (B2 خواندن حافظه کل)چهار رقم سمت چپ(..........................................................................................  T O – L  
T O – H 
T O – N 

  ...........................................................................................)چهار رقم سمت چپ(خواندن حافظه کل 
  ........................................................................)رلهتعداد قطع و وصل های (خواندن حافظه دسته شمار 

  
(B1ها تعيين حد پيش تنظيم :  
در ایѧن حالѧت بѧه وسѧيله     .  شѧروع بѧه چѧشمک زدن مѧی نمایѧد     S E T 1 را سه بار فشرده و رها سازید نمایѧشگر بعѧد از نمایѧان شѧدن     SETکليد 

  . می توانيد حد مورد نظر را تعيين نمایيدSEL, SHIFTکليدهای 
  
  ) رقم را جابجا می کندSHIFT تغيير می دهد و کليد ٠-٩ست از   مقدار رقمی را که در حال چشمک زدن اSELکليد (

 ,SELدر ایѧن حالѧت بѧه وسѧيله ی کليѧدهای       . شѧروع بѧه چѧشمک زدن مѧی نمایѧد     S E T 2نمایѧشگر بعѧد از نمایѧان شѧدن      SETبا فشردن کليѧد  
SHIFT        با فشردن کليد     . می توانيد حد مورد نظر را تعيين نمایيد SET       ویدѧد شѧه بعѧورتی  . وارد مرحلѧد      در صѧه حѧک از     کѧر یѧيم   هѧيش تنظѧا  پѧه

  . به مفهوم خطا نمایان می گرددE R O R نمایشگر با نشان دادن انتخاب شود، ١ کمتر از پيش تنظيم ٢یا حد پيش تنظيم صفر انتخاب شود، 
 ,SELيم بѧه وسѧيله کليѧدهای     نمایѧان مѧی شѧود هماننѧد حالѧت پѧيش تنظD E L L        ѧکѧه بѧه صѧورت    ) تعيين زمѧان تѧاخير رلѧه   (با ورود به مرحله 

SHIFT زمان مورد نظر را تعيين نمایيد، با فشردن کليد  می توانيدSETوارد مرحله بعد شوید .  
 می توانيѧد  SELنمایان می شود، همانند حالت قبل به وسيله کليد C S – H / L که به صورت ) انتخاب سرعت شمارش(با ورود به مرحله 

  . شویدخارج B1 از بخش  SET را برای سرعت بالا انتخاب نمایيد، با فشردن کليد Hو حالت  را برای سرعت پایين Lحالت 
  
  



 (B2 خواندن حافظه کل و دسته شمار:  
   T O– l .ل از کل حافظه را نشان می دهدونگه دارید نمایشگر پنج رقم اه د را فشرSELکليد 
  . می گردد  نمایشگر به حالت قبلی برSEL   کليدها ساختنر با

  T O – H.  حافظه کل را نشان می دهددوم ازرقم پنج  نمایشگر فشرده نگه دارید را SHIFTاگر کليد 
   T O – N .تعداد قطع و وصل های رله را نشان می دهد را فشرده نگه دارید نمایشگر SET اگر کليد

  
(B3 پاک کردن حافظه کل و دسته شمار:  

 را به مدت یک RESETاگر کليد . شمار، زمانی که هر کدام از حافظه ها را روی نمایشگر می خوانيدبرای پاک کردن حافظه کل یا دسته 
 SETبا فشردن کليد  حافظه ها از پاک کردنپس . پاک می گرددمربوطه  حافظه نمایشگر روی C L E Rبفشارید، با نمایان شدن ثانيه 

  .خارج شوید
  
 �onnectionInput C                     :اتصالات ورودی ها ■

  : دارای سه پایه ورودی به شرح زیر می باشد(PMC2R-5D)دستگاه فوق 
  ١١ورودی شمارش پایه ) الف
  ١٣پایه ) مستقيم و معکوس(ورودی کنترل شمارش ) ب
  ١۵پایه ) از خارج(ورودی ریست ) ج

 ماننѧد سنѧسور   NPN SSRیѧا مѧدار الکترونيکѧی    که می توانѧد از طریѧق کنتاکѧت    ) طبق شکل(با ورود یک پالس منفی به هر کدام از ورودی ها 
  .حساس به فلز یا نوری و یا هر نوع سنسوری که خروجی منفی داشته باشد، عمل مربوطه را انجام دهد

  . قرار دهيدC L – Lچنانچه از کليد یا ميکروسوئيچ برای دادن پالس به ورودی شمارشگر استفاده می کنيد، سرعت شمارش را روی حالت 
  
 �Output operation mode                         اده از خروجی های دستگاهاستف ■

  ) منفی یا نقطه صفر١٧ مثبت و پایه ١٩پایه  (v  DC 12 خروجی ١٧، ١٩ پایه های –الف 
  . حالت مختلف طبق جدول ذیل می توان استفاده نمود٨ مربوط به اتصالات رله می باشد که در ٢٠، ٢٢، ٢۴ پایه های –ب 
  

O F –1   

  

  O F –2 

  

  
O F –3   

  

  O F –4  
  

  
O F –5    

  

  
O F –6 

  

    

  O F –7  
  

  O F –8  
  

بѧا  . در این حالت شمارش از حد پيش تنظيم بصورت معکوس انجام می گيرد و با رسيدن به صفر رلѧه تحریѧک مѧی شѧود                       
 . یا زیر صفر ادامه می یابد و رله نيز پس از طی زمان تعيين شده خاموش می شودورود پالس شمارش بصورت منفی

پѧس از   رلѧه .شѧمارش همزمѧان صѧفر مѧی گѧردد      ت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و            در این حال  
 )اتو ریست. (طی زمان تعيين شده خاموش می شود

رلѧه پѧس   . با ورود پالس شمارش ادامه مѧی یابѧد   در این حالت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و           
 .با ورود پالس شمارش مجدد انجام می گيرد. از طی زمان تعيين شده خاموش می شود و شمارش نيز صفر می گردد

شمارش نيز همزمان با رلѧه ثابѧت مѧی مانѧد، تѧا             در این حالت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و              
 .ین صورت رله خاموش و شمارش نيز صفر می گردددر ا. اینکه ریست گردد

شمارش بر روی نمایشگر ثابت می مانѧد، ولѧی    در این حالت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و        
رله پس از طی زمان تعيين شده خѧاموش مѧی شѧود و مقѧدار شѧمارش شѧده             . ز داخل در صورت ورود پالس ادامه می یابد        ا

 .داخلی روی نمایشگر ظاهر می گردد

  شمارش با ورود پالس ادامه . رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و ثابت می مانددر این حالت شمارش پس از 
  .در این صورت رله خاموش و شمارش نيز صفر می گردد. می یابد تا اینکه ریست شود

رلѧه پѧس   . در این حالت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و با ورود پالس شمارش ادامه مѧی یابѧد             
  .از طی زمان تعيين شده خاموش می شود و شمارش با ورود پالس ادامه می یابد، تا اینکه ریست شود

رلѧه پѧس   . در این حالت شمارش پس از رسيدن به حد پيش تنظيم رله تحریک شده و با ورود پالس شمارش ادامه می یابѧد       
  .رود پالس  شمارش مجدد انجام می گيردبا و. از طی زمان تعيين شده خاموش می شود و شمارش نيز صفر می گردد


