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 يخروج شش يبرا يريزبا قابليت برنامه TENDERنمايشگر وزن 

 660WIمدل 

 

 

Pin Configuration  

 

 

 

 

 

 

Specifications 
230VAC,50Hz Operating Voltage 

Approx. 3VA Power Consumption 

-20o C ~ 60o C Operating Temperature 

DC 5V , 100mA Load Cell Excitation 

5 A, <250 VAC Relay Outputs 

220 VAC Digital Inputs (AC) 

50 times/sec A/D Sampling speed 

5 Digit LED 7-segment Display 

±40mV Analog Input range 

10MΩ Input impedance 

96 X 96 X 72 mm Size 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

IN 2

IN 1

INCOM

220 VAC START

STOP

TENDER

Weight Indicator

IN 2

IN 1

INCOM

START

STOP

TENDER

Weight Indicator

12-24 VDC

 اتصال تغذیه و رلهنحوه  هالودسل اتصاله نحو

 VDC 24-12اتصال ورودی دیجیتال نحوه  VAC 230اتصال ورودی دیجیتال نحوه 

+ EXT

- SIG

+ SIG

- EXT

SHIELD

Load Cell

TENDER

Weight Indicator

Input +

Input -

Output + Output -

Supply L

Supply N

OUT 1

FUSE

COM

TENDER

Weight Indicator

OUT 2

OUT 3

OUT 4

OUT 5

OUT 6A

OUT 6B
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 پيغامهاي خطاي لودسل:( 1

 یغام خطایپ .  :است.  یا سوختن خود لودسل لودسل یمهایس قطعی یا اتصال جا به جای نشانگر 

  پیغام خطای. : نشانگر اتصال کوتاه بودن سیمهای لودسل است. 

 ( :( مدهاي عملکرد خروجي رله دستگاه )منوي 2

وزن صفر است ، همه رله ها  یعنی ابتدا زمانی که ،بصورت مستقل عمل میکنندرله دستگاه  ششاین مد در  :  مد ساده

به حالت قبل  Set Pointتغییر وضعیت داده و با برگشت به زیر مقدار هر رله  Set Pointبا عبور مقدار وزن از فعال بوده و 

به عنوان صفر  IN1تعیین کرد. در این مد ورودی دیجیتال  را می توان از طریق منوی ها د. وضعیت اولیه رله نبرمیگرد

 میکند.خارجی عمل  کننده

و  را برعهده دارد بارگیریوظیفه استارت  IN1در این مد ورودی دیجیتال :  تا  بارگيري اتوماتيک مد 

برای فرمان  ششم )*(در نهایت رله و  بارگیری را انجام میدهند هر کدام Set Pointفعال شده و تا مقدار خروجی ها به ترتیب 

 ششاز یک تا  تعداد خروجی های مورد نیاز برای بارگیری اتوماتیک توسط منوی  .می شودفعال یه اتمام بارگیری یا تخل

در عمل بارگیری پ ااست وظیفهنیز  IN2ورودی دیجیتال  قابل تنظیم بوده و بقیه خروجی ها بصورت مستقل عمل خواهند کرد.

 .موقع اضطراری را برعهده دارد

 اتوماتيک:صورت بمداوم ( بارگيري و تخليه 3

فعال باشد سیستم  IN1در حالت مد بارگیری اتوماتیک تا زمانیکه ورودی 

در این حالت سیکل بارگیری و تخلیه را بصورت اتوماتیک تکرار خواهد کرد. 

را برعهده دارد.  Set Pointتا رسیدن به مقدار بار رله پنجم وظیفه تخلیه 

 .مک میکنند. تایمر نیز به تداوم سیکل کتایمر قابل تنظیم دو 

جهت ایجاد تاخیر در خاموش شدن سیستم تخلیه به منظور تخلیه کامل و 

تخلیه بچ قبل و شروع اتمام جهت ایجاد تاخیر بین   .تایمر 

  بارگیری بچ بعدی استفاده میشود.

 : "بار در هوا"( سيستم تنظيم نهايي جهت کاهش خطاي 4 

خروجی و )ایجاد پالس( در با قطع و وصل مداوم  Set Pointاست که قبل از رسیدن وزن به مقدار این دستگاه مجهز به سیستمی 

تمامی پارامترهای این سیستم در قسمت تنظیمات کاهش سرعت ریزش می تواند خطای بار در هوا را تا حد زیادی کاهش دهد. 

 جانبی قابل تنظیم میباشد.

  اشته و دیگر عمل تخلیه را انجام نمیدهد.وظیفه بارگیری را د در رله ششم * 

ep

IN1

Out 1

.D

are_

Out 2

Out 6

.D

.D

PA

ep2
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  :دستگاه  يمات اصليتنظ يمنو( 5 

را نگه داشته و کلید در حالی که دستگاه خاموش استبه منظور وارد شدن به این قسمت 

 دستگاه را روشن کنید.

 

 تعداد رقم اعشار مورد نظر را وارد کنید

 

 را وارد کنیدتن عدد  برایو   لوگرم باشد عددیکبرای مورد نظر وزن واحد  کهیصورتدر 

 

 حداکثر ظرفیت کل لودسلها را وارد کنید

 

 یا همان حساسیت لودسلها را وارد کنید MV/Vمقدار 

 

 کنید انتخاب و ... و  و 2 ورا از بین اعداد مقدار رزولیشن یا زینه 

 

 وارد کنید تا  ی از مقدار فیلتر یا همان سرعت بروزرسان

 

 مقدار پارسنگ یا وزن مرده را درصورت نیاز وارد کنید

 

 را باتوجه به توضیحات مندرج انتخاب کنید تا  از عملکرد دستگاه  مد

 

 را وارد کنید عدد آن وبرای مخفی کردن یا ریزش عدد  "بار در هوا"برای نشان دادن منوی 

 

 را وارد کنیدتوماتیک در شروع بارگیری عدد برای فعال کردن عمل صفر کردن ا

 

 را وارد کنید و برای غیرفعال کردن آن عدد برای فعال کردن کالیبراسیون دستی عدد 

 

 را وارد کنیدو برای حالت همیشه باز عدد  خروجی عدد  های برای حالت همیشه بسته رله

 

 تکرار کنید. ششمرله تا این عمل را 

 

  را وارد کنیدو برای حالت تخلیه عدد  حالت خروجی پالس عدد برای  ششمدر رله 

 

Start

Turn 

On

Hold 

 P 3

ui

apa

 

r

i

Ar

u

 A

 Ar

 A



PA

Finish



 

2 



  

 

u

 

 r

A

r

r2

r
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 ( :Tare( صفر کردن پارسنگ )6  

 اید را نگه داشتهیابد، در حالی که کلیدش مینمای Aرا نگه داشته، عبارت کلید

 را فشار دهید. نمایشگر عدد صفر را نشان خواهد داد.کلید

 

 

 

  کاليبراسيون دستي :( 7

توان نمایشگر را به صورت می لیب ذیترتدر صورتیکه وزن نشان داده شده توسط نمایشگر با وزن وارد شده به لودسل برابر نباشد، به 

بصورت ( یمات اصلی)در قسمت تنظ  Capacityتی مقدار پارامتردستی کالیبره نمود. بدیهی است که پس از انجام کالیبراسیون دس

 تغییر خواهد نمود.اتوماتیک 

 

 اده و کالیبراسیون را آغاز کنیدمشخص است را روی ترازو قرار دکه وزن آن دقیقاً  یاوزنهبعد از صفر کردن، 

 

 رید.نگه داثانیه  5گرفته و را دیکل

 

 مایش شروع به چشمک زدن می کندصفحه ن

 

 را فشار دهید.وزن مورد نظر را وارد کرده و کلیدوبا کمک کلیدهای

 

 در صورتيکه مقدار ظرفيت لودسل (Capacity ) محاسبه شده جديد در محدوده مجاز نباشد

 و از حالت چشمک زن خارج نمي شود. سيستم به مرحله قبل بازميگردد

 

 P8تا   P1 :يا طرح اختلاط فرمولانتخاب ( 8

 یدهاید با کمک کلیارا نگه داشتهدیکه کل یابد، در حالییش مینما Prعبارت  ،دیرا فشرده و نگه داردیکل

 د.ییفرمول مورد نظر خود را انتخاب نماو

 

Start

Hold 

are

Finish

 

Unhold

Start

Hold 

aib

Hold 5s

Finish

Capacity 

Limits

YES

NO

Unhold
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  : Set Pointم ي( تنظ9

 فشار دهید رابرای ورود به منو در حالی که دستگاه روشن است کلید

 را وارد کنید.له اول از رمقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری 

 

 را وارد کنید. دوممقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری از رله 

 

 را وارد کنید. سوممقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری از رله 

 

 را وارد کنید. چهارممقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری از رله 

 

 را وارد کنید. پنجم مقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری از رله

 

 را وارد کنید. ششممقدار وزن نهایی مورد نظر جهت بارگیری از رله 

  اگر.  مستقيما به باشدPA  رفته و منويA .ديده نخواهد شد 

 وارد کنید.برای خروجی اول مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش بعد از فرمان قطع را 

 

 وارد کنید. دومبرای خروجی بعد از فرمان قطع را  مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش

 

 وارد کنید. سومبرای خروجی مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش بعد از فرمان قطع را 

 

 وارد کنید.برای خروجی چهارم مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش بعد از فرمان قطع را 

 

 وارد کنید.برای خروجی پنجم  مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش بعد از فرمان قطع را

 

 وارد کنیدبرای خروجی ششم مقدار بار در هوا یا مقدار ریزش بعد از فرمان قطع را 

 

 

 

 

 

ep  

ep2

ep3

ep4

a

A2

a3

a4

PA

Finish

 2

 3

 4

 

 

 

 

Start

ep  

ep  

a

a

 

 
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  :يمات جانبيتنظ( 10

  د.یداره نگه یثان پنجرا گرفته و به مدت دین منو کلیورود به ا یبرا

 

 را وارد کنیدها یری بارگ بینزمان تاخیر مورد نیاز 

 

 تاخیر در شروع بارگیری را وارد کنیدزمان 

 

  _Aتاخیر در خاموش شدن سیستم تخلیه بعد از رسیدن به وزن زمان 

 

 مقدار وزن مینیممی که سیستم تخلیه باید تا رسیدن  به آن مقدار فعال باشد

 

 را وارد کنید Set Pointحداکثر تعداد پالس مجاز به منظور تنظیم نهایی مقدار 

 

 اموش بودن )عرض پالس( خروجی اول در حالت تنظیم نهایی و خ زمان روشن

 

 در حالت تنظیم نهایی خاموش بودن )عرض پالس( خروجی دومو زمان روشن 

 

 در حالت تنظیم نهایی زمان روشن و خاموش بودن )عرض پالس( خروجی سوم

 

 در حالت تنظیم نهایی  زمان روشن و خاموش بودن )عرض پالس( خروجی چهارم

 

 در حالت تنظیم نهایی زمان روشن و خاموش بودن )عرض پالس( خروجی سوم

 

 زمان روشن و خاموش بودن )عرض پالس( خروجی چهارم در حالت تنظیم نهایی

Start

Hold 5s 

pae  3

 

 

are_

p

P

P2

P3

P4

PA

Finish

 

 

 

P

P 

P2 

P3 

P4 

P

P

P 

P 


